
宁波市科学技术奖公示信息表

提名奖项：科学技术进步奖（技术开发类）（2024年度）

成果名称 视觉实时精确引导的智能焊接控制系统关键技术及产业化

提名等级 二等奖

主要知识产权

和标准规范目

录

（1） 工 件 装 在 机 器 人 上 的 轨 迹 生 成 实 现 方 法

（ZL202111098985.2）
（2） 焊接设备的焊缝视觉识别方法（ZL202110752007.9）
（3） 智能焊接方法（ZL202110752196.X）
（4） 一种绕管机（ZL201410663041.9）
（5） 一 种 高 动 态 图 像 直 方 图 指 定 方 法 与 系 统

（ZL20211272670.5）
（6） 一种高动态图像增强方法（ZL202111272668.8）
（7） 视 觉 引 导 的 智 能 焊 接 机 器 人 控 制 系 统

（Q/BSDHJ01.01-2022）

代表性论文专

著目录
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主要完成人

1. 王一刚，排名第 1，副教授，浙大宁波理工学院；

2. 杨青青，排名第 2，讲师，浙大宁波理工学院；

3. 忻红波，排名第 3，工程师，镇海石化建安工程股份有限

公司；

4. 程荣源，排名第 4，助理工程师，宁波博视达焊接机器人



有限公司；

5. 李振卿，排名第 5，讲师，浙大宁波理工学院

6. 唐慧明，排名第 6，副教授，浙江大学

7. 邱武汉，排名第 7，高级工程师，镇海石化建安工程股份

有限公司；

8. 李伟军，排名第 8，讲师，浙大宁波理工学院；

9. 徐亚男，排名第 9，助理工程师，宁波博视达焊接机器人

有限公司。

主要完成单位

1. 单位名称：浙大宁波理工学院

2. 单位名称：镇海石化建安工程股份有限公司

3. 单位名称：宁波博视达焊接机器人有限公司

4. 单位名称：浙江大学

提名者 浙大宁波理工学院

2025 年 8 月 14 日


